UNION EUROPEA

Fondo Europeo de GOBIERNO  MINISTERIO
i DE ESPANA DE ECONOMIA
Desarrollo Regional (FEDER) sl R

Una manera de hacer Europa

STJ111] Centro para el Desarrollo - -
h” Tecnologico Industrial +(%D+ XUNTAH . lega de jam
% ¢ DE GALICIA

Subvencionado por el CDTI

ACRONIMO: FISIOROB

TITULO DEL PROYECTO: SISTEMA ROBOTICO DE ASISTENCIA EN
REHABILITACION CLINICA (1ITC-20133011)

El proyecto FISIOROB propone una nueva solucién basada en la combinacion de la
robdtica con entornos virtuales de rehabilitacidn, para su uso en la recuperacion de la
movilidad de las extremidades superiores de pacientes con necesidad de rehabilitacién
neuromotora.

De esta forma, el desarrollo planteado por FISIOROB permite aunar las ventajas de la
robdtica, gracias al desarrollo de ejercicios de rehabilitacién intensivos, con las
ventajas de la realidad virtual, lo que permitird la definicion de nuevos escenarios
interactivos de rehabilitacion que mejoran la motivacion y la satisfaccion del paciente
durante la terapia de recuperacién, incrementando, de esta forma, la eficacia del
proceso global de rehabilitacién.

Ademas el sistema planteado serd capaz de abarcar todas las fases de recuperacion del
paciente, basandose en el concepto de rehabilitacion continua, pudiendo, incluso,
realizar parte de la rehabilitacion en su propio domicilio. En este sentido, el
proyecto plantea el desarrollo de un sistema de adquisicién de sefiales biomédicas,
que permita calibrar la evolucion del paciente y determinar/adaptar el
tratamiento de rehabilitacion, y un sistema de gestion de datos que permita
organizar la informacion obtenida en cada sesion de rehabilitacion y ponerla a
disposicion del equipo médico, para permitir el adecuado seguimiento de la terapia.

Todo ello redundara ademas en el desarrollo de terapias de rehabilitacion a medida en
funcién del tipo de dolencia y paciente.

Para ello se ha organizado un consorcio de empresas que reune los conocimientos y
destrezas necesarios para alcanzar los objetivos propuestos:

- EMTE SISTEMAS: Ingenieria de automatizacién y control industrial. Su papel sera de
desarrollar el sistema de control global del FISIOROB.

- POVISA: Hospital privado mds importante de Espafia con amplia experiencia en
rehabilitacion médica. Llevard a cabo la definicion de las necesidades y requisitos
a cumplir por el sistema robotizado, y se encargara de la validacién clinica del
sistema desarrollado.



- AEQUS: Ingenieria de desarrollo de soluciones robotizadas a nivel industrial. Su papel
serd el del desarrollo del control del brazo robotizado adaptado a rehabilitacion.

- IZMAR: Empresa de fabricacion y disefio de nuevos dispositivos y sistemas para el
sector sanitario. Se encargara del desarrollo de la estructura mecanica del brazo
robotizado.

- I13TE: Ingenieria de desarrollo de soluciones a medida para adquisicion simultanea de
senales. Llevara a cabo el desarrollo del sistema de adquisicién de senales biomédicas.

- BALIDEA: Empresa del sector de las TIC que desarrolla e integra software en
entornos sanitarios. Se encargara de desarrollar el sistema de realidad virtual que
permita simular la realizacién de actividades cotidianas durante los ejercicios de
rehabilitacion, asi como el sistema de gestidon de datos en entornos hospitalarios.

AIMEN, CIS Galicia y la Universidad de Vigo, colaboraran con las empresas del
consorcio aportando su conocimiento en robética, electrdnica, sistemas de realidad
virtual y en adquisicién de sefales.

Este proyecto ha sido apoyado por el CDTI, el Ministerio de Economia vy
Competitividad, la Agencia Gallega de Innovacidn (AGl) y el Fondo Tecnoldgico.
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